
Makroekonomický model

Model uzavřené ekonomiky, zkládá se ze tř́ı rovnic a jedné identity. Je to tzv. “gapový”

model, veličiny jsou vyjádřeny jako odchylky od svých rovnovážných hodnot.

Původńı model v log-linearizované formě:

yt = αyt−1 + βrt + ε1
t (1)

πt = γπt−1 + (1− γ)Etπt+1 + δyt + ε2
t (2)

rt = it − Etπt+1 (3)

it = ωit−1 + κπt + λyt + ε3
t (4)

Model upravený pro naše účely (potřebujeme, aby se vyskytovaly pouze veličiny v

čase t a t− 1).

yt = αyt−1 + βrt−1 + ε1
t (5)

πt = γπt−1 + δyt + ε2
t (6)

rt−1 = it−1 − πt (7)

it = ωit−1 + κπt + λyt + ε3
t (8)

yt je výstup, rt je reálná úroková mı́ra, it je nominálńı úroková mı́ra a πt je mı́ra

inflace, εj
t jsou exogenńı šoky.

Parametry maj́ı mı́t následuj́ıćı vlastnosti: α ∈ (0, 1), β < 0 , γ ∈ (0, 1), δ > 0,

ω ∈ (0, 1), κ > 1, λ > 0.

Význam rovnic: (1) je křivka agregátńı poptávky (IS křivka), (2) je agregátńı

nab́ıdka (tzv. Phillipsova křivka), (3) je identita pro reálnou úrokovou mı́ru a (4)

je monetárńı pravidlo. Tři typy šok̊u: poptávkový, nab́ıdkový (nákladový) a šok v

měnové politice.

Můžeme dosadit identitu pro reálnou úrokovou mı́ru (7) do rovnice agregátńı pop-

távky.

yt = αyt−1 + β(it−1 − πt) + ε1
t

πt = γπt−1 + δyt + ε2
t

it = ωit−1 + κπt + λyt + ε3
t
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Empirické veličiny pro odhad jsou: mezera výstupu, mezera nominálńı úrokové

mı́ry a mezera mı́ry inflace (vše odhadnuté pomoćı HP filtru). Parametry můžeme

odhadnout pomoćı OLS.

Převedeme rovnice na formu VAR modelu (Vector AutoRegression).

Axt = B xt−1 + εt

kde xt je vektor proměnných v čase t, konkrétně xt = [yt, πt, it]
′, xt−1 je vektor

zpožděných proměnných , εt je vektor šok̊u, A a B jsou matice odhadnutých parametr̊u.

Převedeńı rovnic do maticové formy:

yt +βπt = αyt−1 +βit−1 +ε1
t

−δyt +πt = γπt−1 +ε2
t

−λyt −κπt +it = ωit−1 +ε3
t

A =




1 β 0

−δ 1 0

−λ −κ 1


 B =




α 0 β

0 γ 0

0 0 ω




Přenásob́ıme rovnici inverzńı matićı A.

Axt = B xt−1 + Iεt

xt = A−1B xt−1 + A−1Iεt

xt = C xt−1 + Dεt

kde C = A−1B a D = A−1I. Abychom dostali stabilńı řešeńı, muśı být vlastńı č́ısla

matice C stabilńı, tj. |θi| < 1.

Pokud je stabilńı, můžeme analyzovat chováńı modelu pomoćı impulsńıch odezev

(reakce na r̊uzné typy šok̊u). Zaj́ımá nás většinou směr a velikost odchylky od rovno-

váhy a délka přizp̊usobovaćıho procesu.
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